A partire dalle scintille

ovvero

La citta sostenibile in 20 provocazioni

Fare clic per modificare lo stile del sottotitolo dello schema

Federico M. Butera, Politecnico di Milano
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Art. 9 della Direttiva Europea sull’efficienza energetica degli edifici

Gli Stati Membri dovranno assicurare che:

» dopo il 31 dicembre 2020 tutti i nuovi edifici edifici siano a energia quasi zero

» dopo il 31 dicembre 2018, le istituzioni pubbliche che occupano o possiedono un edificio nuovo

dovranno assicurarsi che I'edificio sia a energia quasi zero
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Livestock and Climate Change

livestock's long shadow













‘ Anche noi, oggi, abbiamo un Hitler da combattere: le emissioni di CO2

ride ALONE
‘;‘:ﬂirloeuw ith Hitler

C’é posto per la proprieta individuale dell’auto
nella citta sostenibile?



Google’s self-driving robot car

Google researchers have road-lested a fleel of seven aulonamous gars on
the roads of California, covering 140,000 miles between them. The aim is
to improve motoring efficiency — reducing emissions and doubling road
capacity —and halve the world 5 1.2 million road tralfic deaths each year
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Artificial Intelligence: Dnver can select either cautious or Bgressive driving
style from on-hoard computar Bowres Foagle, WHD, DARFA O GRAPHIC NEWS
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La generazione distribuita:
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Come tutto questo influenzera lo sviluppo della citta? E la qualita della vita?




Le reti intelligenti. L'auto per 'accumulo distribuito
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